FIBROMAT"® AT.1600

BaumaRe FIBROMAT"® AT.1600

(Antriebsausrichtung 180° mit einem Antrieb, fiir andere Antriebsausrichtungen stehen
Zeichnungen oder CAD-Daten zur Verfiigung)

#1600

#1000 H7

‘ @1240 ‘

e
Entluftungsventil / Air bleeder valve
immer an der hochsten Stelle platzieren /
always at the highest place
Indesciereinheit / Locking unit
Druckluft 0 6MPa / compressed air 0,6MPa
2x Drossel- Riickschlagventil /

2 one-way flow control valve
FIBROMAT AT.1600 f heit £ Lock ¢ FESTO GRLA-1/4-Q3-10-RS-D f 534340

: : ndexiereinheit / Locking uni

Antrlebsausrlchtung 10| 20: 30, 40 2x Naherungsschalter / 2x proximity switches
FESTO SME-8M-DS-24V-K-0.3-M8D / 543861

1052 2 @16HT

entrierbuchse / centering bush
Anzahl ist abhanig von der Teilung /
number of hushings is related to the
indexing division

1345

914

Antriebstyp [ drive system: SEW
3 3

FIBROMAT AT.1600
Antriebsausrichtung 11, 13, 31, 33

®@ ® ®066
Technische Daten FIBROMAT® AT.1600 Codierung | atis00 || [ |.[[].[[]/]]]
Schalttellerabmessung ?1.600 mm
Antriebsmotor 1 Antrieb ohne Motor | Getriebe vorbereitet fiir Motor nach Kundenwunsch 10 | ©
1 Antrieb mit Motor SEW Asynchron-Servogetriebemotor KF87/R DRL 132MC4BE5/TF/ASTW/Z | .11
1 Antrieb mit Motor SIEMENS Motor 1FK7105-5AF71-1EHO A2
1 Antrieb mit Motor Sondermotor 19
2 Antriebe ohne Motor | Getriebe vorbereitet fiir Motoren nach Kundenwunsch .20
2 Antriebe mit Motoren | SEW Asynchron-Servogetriebemotor KF87/R DRL 132MC4BE5/TF/ASTW/Z | .21
2 Antriebe mit Motoren | SIEEMENS Motor 1FK7105-5AF71-1EHO 22
2 Antriebe mit Motoren | Sondermotor .29
Antriebsausrichtung siehe Bilder oben XX | ®
Sonderausfiihrung .99
Teilung ohne Indexiereinheit .00 | @
Beliebig, maximal 38 mit Indexiereinheit fiir Teilung XX, Anordnung symetrisch XX
Sonderteilung .99
Mittenbohrung Standard ¢ 1.000 mm .0 ®
Erweiterbar um @ 200 mm (nicht kombinierbar mit Standard-Indexiereinheit) 1
Sonderausfiihrung 9
Messsystem Messsystem am Motor .0 ®
mit zusétzlichem direktem Messsystem (montiert an Standard-Mittenbohrung) 1
mit Messsystem in Sonderausfiihrung 9
Drehrichtung Beliebig
Einbaulage Beliebig, Standardausfiihrung: Horizontal
(Andere Einbaulagen bitte bei Bestellung angeben)
Teil- und Wiederholgenauigkeit Teilgenauigkeit Wiederholgenauigkeit
ohne Indexierung, mit einem Antrieb | +285“ +145“
ohne Indexierung, mit zwei Antrieben | +60“ +30“
mit Indexierung, mit einem Antrieb +£20“ +10“
mit zwei Antrieben, mit Messsystem +10“ +5¢
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FIBROMAT® AT.1600

Technische Daten FIBROMAT® AT.1600

Maximaler Planschlag des Schalttellers | 0,1 mm

Maximaler Rundlauf der Mittenbohrung | 0,1 mm

Gewicht FIBROMAT AT.1600 1.400 kg
Getriebemotor 170 kg
Indexiereinheit 25kg
Schaltzeiten FIBROMAT® AT.1600
AT.1600 mit einem Antrieb
45° t;ins 4,7 4,0 3,3 2,8 2,5 2,3 2,2 2,0 1,7
Jinkgm? 100.000 |75.000 50.000 35.000 25.000 20.000 16.000 12.000 8.000
90° tiins 6,6 5,7 4,7 4,0 3,8 3,4 3,1 2,8 2,5
Jin kgm? 100.000 | 75.000 50.000 35.000 25.000 20.000 16.000 12.000 8.000
180° t;ins 9,3 8,2 7,0 6,1 5,4 5,0 4,7 4,4 4,1
Jinkgm? 100.000 |75.000 50.000 35.000 25.000 20.000 16.000 12.000 8.000
AT.1600 mit zwei Antrieben
45° t;ins 3,1 2,7 2,2 19 1,8 1,6 15 13 1,2
Jinkgm? 100.000 |75.000 50.000 35.000 25.000 20.000 16.000 12.000 8.000
90° tiins 4,4 3,9 3,4 2,9 2,6 2,4 2,3 2,2 2,0
Jin kgm? 100.000 | 75.000 50.000 35.000 25.000 20.000 16.000 12.000 8.000
180° tins 6,8 6,3 5,7 4,5 4,2 4,0 3,9 3,8 3,7
Jinkgm? 100.000 |75.000 50.000 35.000 25.000 20.000 16.000 12.000 8.000
Die angegebenen Schaltzeiten beinhalten keine: Regelungszeit von 0,1 s, Indexierzeit von 0,3 s.
Weitere Winkel und Schaltzeiten legen wir gerne fiir Sie aus.
Belastungsdaten FIBROMAT® AT.1600
Zuldssige Transportlast auf Schaltteller horizontal 25.000 kg
Zuldssiger Aufbautendurchmesser 9.500 mm
Zuldssige Kraft senkrecht auf drehenden Schaltteller 260.000 N
Zuldssige Radialkraft auf den drehenden Schaltteller 220.000 N
Zuldssiges Kippmoment am drehenden Schaltteller 135.000Nm
Zulissiges Tangentialmoment am Schaltteller (dynamisch) 16.300 Nm

Zusatzoptionen FIBROMAT® AT.1600

Eine Berechnung kombinierter Belastungsdaten erstellen wir Ihnen gerne fiir lhren Anwendungsfall.

Antriebseinheit
Asynchronmotor (Standard)

Indexiereinheit

Antriebseinheit
Synchron-Servomotor

Maschinenstander
Hohe: 577 mm

Antriebsumrichter

Zusatzschaltteller
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